2> SERIES F-100iA

Débattement Vitesse maximale Charge admissible au poignet L Répétabilité Masse
. .| Controlled . Précision (Er- .y | delunité ’ . IP
Type Axes pilotés Installation . (Erreur | Motorisation <. | Installation Environment .
Axes . . . . reur Maximale) . meca Rating
J1 J2 J3 Ji4 J5 J J2 B3 Ji J5 | Endynamique | En Statique | Parimpulsion Maximale) nique
104 4 axes 1 +225/-25mm 11kg
: 30 | - -
oL 2B | s N 13 gl e ot | 17san 1800 130kg
au sol, au gfl & 250mm de 735N (75kaf) au centre du flasque <0.07mm a
. 105 +225/-25mm laxe & . Y R N < 0.25mm du Servo moteur | 120 k . .
F-100iA Articulé ptafonfd, +/-190° | +245/-25mm | +/-185° | +/-90° |200mm/s| 55°/s |85mm/s | 70°/s | 25°/s e &230mm de axe 4 257;5N [ZSkgf] at du centre du WBUdedu a courant K szferaturg 0 (Z;Bdoeg, Et:: 1P54
105L 5 axes (J1, SL:;;“J;:;e +475/-25mm d/mr;rle;‘ii‘ze plateau Cs{latreeauu alternatif 139 kg vibration moins de 9.59 etc
105S J2.43, 34,39 | (jusqua 15°) | +225/-25mm 133N (136 kgf) aucentre | 1548N (158kgf) au laxebet5 121 kg
+/-360° | +/-360° 49°/s | duflasque- 510N (52kgf) | centre du flasque- 735N
105LS +475/-25mm 4250mm delare s | (52kgf) 3 250mm de axe 4 140 kg
Différentes configurations sont disponibles:
* F-100iA/104: 4 axes, 136 kg de charge embarquée, 250mm de rayon sur l'axe J1 * F-100iA/105S: 5 axes, 136 kg de charge embarquée, 250mm de rayon sur 'axe J1 avec
e F-100iA/104L: 4 axes bras long, 136 kg de charge embarquée, 500mm de rayon sur l'axe J1 poignet modulable
e F-100iA/105: 5 axes, 136 kg de charge embarquée, 250mm de rayon sur Laxe J1 e F-100iA/105LS: 5 axes bras long, 136 kg de charge embarquée, 500mm de rayon sur laxe J1

e F-100iA/105L: 5 axes bras long, 136 kg de charge embarquée, 500mm de rayon sur l'axe J1 avec poignet modulable



LES ROBOTS FANUC DE LA SERIE DES F-100iA COMPLETENT IDEALEMENT LES ROBOTS FANUC POUR DES OPERATIONS DE
SOUDURE PAR POINTS OU DANS TOUTE APPLICATION RECQUERANT UN POSITIONNEMENT TRES PRECIS DES PIECES DE
TRAVAIL. LE ROBOT FANUC EST UN MOYEN DE POSITIONNEMENT FLEXIBLE POUR LES QUTILLAGES, COMPOSEE DE SERVO-
POSITIONNEURS PRECIS ET REPETABLES, DE POSITIONNER PRECISEMENT « DES LOCATINGS » ET AUTRES SERRAGES EN
UTILISANT DES DONNEES MATHEMATIQUES GENEREES PAR SIMULATION HORS-LIGNE.

» CARACTERISTIQUES ET AVANTAGES

EQUIPEMENT PROGRAMMABLE : BAISSE

DES C0UTS, HAUSSE DE LA FLEXIBILITE

Le F-100iA peut étre utilisé dans des applica- e Possibilité de traiter de trés nombreuses piéces

tions de: de travail (telles que des caisses de voiture)

* Soudure Arc dans un systéme de production flexible grace

e Soudure par points au F-100iA, avec les mémes fixations et les

« Ebavurage, polissage meémes systemes de positionnement.

e Changement de programme ou de remplacement
d’outils facilités, permettant au F-100iA de réduire
les temps d'arrét dG au rééquipement et de faire
ainsi de grandes économies en termes de co(ts.

e Convertible - Changement rapide de modeles

e Ergonomique - permet d’optimiser la hauteur de
charge pour faciliter le travail de lopérateur

e Economique - Design et conception
et process moins coliteux

e Reprogrammable et réutilisable

e Logiciel de calage - facile a installer,

a régler et a mettre au point

e Complexité d'outillage réduite - moins de
maintenance d'outil et de temps d'arrét

e Solution standardisée - moins de formation nécessaire

e Entierement programmable en mode hors-ligne

e Espace au sol optimisé, encombrement réduit
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Dimensions

F-100iA/105
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